Robotika v osnovni soli

Robotika in ikonsko programiranje
Med predmetne povezave
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PRIMER ENOSTAVNEGA PROGRAMA

Program predstavlja voznjo = =
mobilnega robota 10sv = =
izbrani smeri:
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IKONSKO PROGRAMIRANJE

« PREDNOSTI IKONSKEGA PROGRAMIRANJA
Programiranje je podobno t.i. diagramu poteka
Velika preglednost programa

Ni predpisane sintakse

GrafiCna predstavitev parametrov ikone

Prikaz napak v programu

Spremljanje delovanja v t.i. ON LINE nacinu
delovanja
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Programiranje je podobno t.i. diagramu poteka
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Velika preglednost programa
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« Napake v
programu se
prikazejo
graficno in z
opisom
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* Trenutni
polozaj pri
Izvajanju
programa se
v ON LINE
nacinu
obarva rdece
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Med predmetne povezave

Med predmetne povezave so mogoce z
naslednjimi predmeti:

Fizika Tuj jezik anglescCina
Matematika Risanje v geometriji
Tehnika in tehnologija ...

Elektrotehnika

Projekti v fiziki in tehniki

Obdelave gradlv
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Primer med predmetne povezave s fiziko

Enakomerno gibanje

Z mobilnim robotom merimo prevozeno razdaljo v
odvisnosti od ¢asa pri razlicnih hitrostih.

NariSemo graf pot v odvisnosti od ¢asa
Strmina premice nam predstavlja hitrost
Pretvarjamo enote za hitrost
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