Predmet: Fizika
Nivo Solanja in vrsta Sole: 9. razred OS

Sklop: Gibanje

Ué¢na tema: Grafi gibanja

Program: Vernier senzor GO! Motion! (Logger Lite) — prilozeni software in Fizika s fizleti
Ime programa: http://colos.fri.uni-lj.si/fizleti/FIZLETI_FIZIKA/contents/start.html

GO! Motion! (Logger Lite):
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Primeri simulacij s Fizleti:


http://colos.fri.uni-lj.si/fizleti/FIZLETI_FIZIKA/contents/start.html

Fle Edt View Hstory Bookmarks Tools Help
C X o %

| (7] Physlet Physics: chr...E3 | Tl E-utince 08 Preska, M...

wikispaces

= U htepffeolos.fri.unidl. siffizletifFIZLETI_FIZIKAcantents/mechanicsfone_d_linematics/default html 77 -]

' Masai- Google Search ¥ Organic Garden - home |

=] | 4 eTwinning - Desktop =] | 4 TwinSpaces - | I Gmail - Prejeto (519) - k... |

-~ ~

|| Raziskava 2.1: Primerjaj casovni odvisnosti poti in hitrosti

Animacija 2: Pot v odvishosti od ¢asa
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Prosim poéakaj, da se animacija nalozi.

Prikazane so tri razlitne animacije, vsaka s tremi tovornjaki-igradami, ki se premikajo proti desni. Dva naéina opisa gibanja tovornjakow sta pot v odvisnosti od éasa in hitrost v odvisnosti ad éasa (pot je
podanav i ih, €as pav Bonovni zagon

Odgowoti na naslednja woraganja o hitrosti in pospedku tovarnjakoy.
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Raziskava 2.1: Primerjaj casovni odvisnosti poti in hitrost

Animacija 1: Pot v odvisnosti od ¢asa
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Prosim pocakaj, da se animacija malozi.

Prikazane so tri razlifne animacije, wsaka s tremi tovarnjaki-igraéami, ki se premikajo proti desni. Dva nafina opisa gibanja tovornjakow sta pot v odvisnosti od éasa in hitrostw odvisnosti od éasa (pot je
podanav i ih, ¢as pav Ponovni zagon.

Odgavori na naslednja vpraganja o hitrosti in pospedku tovarnjakoy.

LAk sl Eatna lana na pamliéng neaf




¥) Physlet Physics: Christian and Belloni - Mozilla Firefox

File Edit View History Bookmarks Tools  Help
@ - g fy % E]- ] http:ffeolos. Fiuni-i.siffizleti/FIZLET]_FIZIKAjcontents/mechanicsjone_d_kinematics/default, html 7 - |[B~ wikispaces

|| Physlet Physics: Chr...E3 | 71 E-udiinice OF Preska, M... | *§ Masaji- Google Search | | 4§ eTwinning - Deskiop 4 Twinspaces - [] Gmail - Prejeto (519) -t... | | Organic Garden-home |+

(E3

Raziskava 2.2: Dolodi pravi graf
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Prosim poéakaj, da se animacija nalozi.

& Onlej si animacijo rdede Zogice z izhiro Samo 7ogica in z besedami opigi njeno gibanje (pot je podana v metrih, ¢as pa v sekundah). Ponowni zagon

b. GSedaj si oglej tri mozne grafe A, B in © poti v odvisnosti od asa, ter s klikom na povezave v tabeli. Kateri graf je pravi? PoiS¢i veaj en razlog, zakaj sta ostala grafa napacna.
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Opis zamisli poteka pouka:

S senzorjem gibanja in pripadajoco programsko opremo opravimo eksperiment in programska
oprema nam izriSe grafe, ki jih lahko razloZimo.

Pri nadaljevanju pouka s simulacijami gibanja razis¢emo po nekaj podobnih primerov.
Uporabimo lahko Raziskave 2.1(http://colos.fri.uni-
lj.si/fizleti/FIZLETI_FIZIKA/contents/mechanics/one_d_kinematics/ex2_1.html) in
2.2(http://colos.fri.uni-
lj.si/fizleti/FIZLETI_FIZIKA/contents/mechanics/one_d_kinematics/ex2_2.html) , lahko tudi
2.5 (http://colos.fri.uni-
lj.si/fizleti/FIZLETI_FIZIKA/contents/mechanics/one_d_kinematics/ex2_5.html)

U¢ni cilji:

Zna narediti histogram odvisnosti hitrosti od ¢asa za telo, ki se je gibalo pospeseno ali
pojemajoce.

Zna narisati graf v(t) za enakomerno pospeseno gibanje in v njem grafi¢no dolociti povprecno
hitrost.

Zna narisati graf v(t) in iz njega razbrati, da se hitrost ne spreminja s ¢asom.

Ve, da je graf s(t) krivulja in ga zna narisati.

Opis izvedbe pouka: zuéenci izvedemo demonstracijski poskus in pregledamo grafe
gibanja.
Nato lahko v racunalniski u€ilnici sami pregledajo Raziskave 2.1, 2.2 in 2.5, primeri Fizletov.

Potrebni pripomocki: senzor Vernier (Go! Motion! Z ustrezno programsko opremo) in enim
prenosnim ra¢unalnikom, najbolje povezanim na interaktivno tablo — gre tudi brez), in
raCunalniska ucilnica s Stevilom racunalnikov kolikor je u€encev v skupini)
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